
Åñãáóßá 2
�ÑÏÓÅ��ÉÓÔÉÊÇ ËÕÓÇ�ÑÁÌÌÉÊÙÍÓÕÓÔÇÌÁÔÙÍ
1. Íá ëõèïýí ìå �ç ìÝèïäï �ïõ Jaobi êáé �ùí Gauss-Seidel �á ðáñáêÜ�ùóõó�Þìá�ái) 3x1 − x2 = 2x1 + 4x2 = 5;ii) −4x1 + 2x2 = −6

3x1 − 5x2 = 1;iii) 2x1 − x2 = 2x1 − 3x2 + x3 = −2

−x1 + x2 − 3x3 = −6;iv) 4x1 + x2 + x3 = 5x1 − 7x2 + 2x3 = −2

3x1 + 4x3 = 11:1



2 �ñïóåããéó�éêÞ Ëýóç Óõó�çìÜ�ùí Êáè. Á. ÌðñÜ�óïòÇ äéáäéêáóßá íá ó�áìá�Þóåé, ü�áí ãéá �ï óöÜëìá éó÷ýåé ∣
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10−3.2. ¼ìïéá �á óõó�Þìá�á åöáñìüæïí�áò êá�Üëëçëç åíáëëáãÞ �ùí åîéóþóåùí�ï Èåþñçìá 2:2− 1:i) x1 − 2x2 = −1

2x1 + x2 = 3;ii) −x1 + 4x2 = 1

3x1 − 2x2 = 2;iii) 2x1 − 3x2 = −7x1 + 3x2 − 10x3 = 9

3x1 + x3 = 13;iv) x1 + 3x2 − x3 = 5

3x1 − x2 = 5x2 + 2x3 = 1:3. Äåßî�å ü�é ó�á ðáñáêÜ�ù óõó�Þìá�ái) −4x1 + 5x2 = 1x1 + 2x2 = 3;ii) 4x1 + 2x2 − 2x3 = 0x1 − 3x2 − x3 = 7

3x1 − x2 + 4x3 = 5;áí êáé äåí åöáñìüæå�áé �ï Èåþñçìá 2:2 − 1, õðÜñ÷åé ëýóç ìå �éò ìåèüäïõò�ùí Jaobi êáé Gauss-Seidel, �çí ïðïßá êáé ðñïóäéïñßó�å.4. Íá ãñáöåß ðñüãñáììá ìå �ï MATLAB áí�ßó�ïé÷ï �ùí �ñïãñáììÜ�ùí
2:2− 1 êáé 2:2− 2.Óçìåßùóç 2.1 - 1Óå üëïõò �ïõò õðïëïãéóìïýò íá ãßíå�áé ó�ñïããõëïðïßçóç �ùí áðï�åëåóìÜ�ùíó�á 5 äåêáäéêÜ øçößá.


